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Humidity andtemperature play an important part in tobacco industry. It is 
well-known that humidity and temperature are controlled by Modular Air 
Conditioning Unit. Consider humidity control problem of modular air-conditioning 
unit, the modified scheme of nonlinear PID controller is developed this paper so as to 
improve performance of the resulting closed-loop system. As for modeling of 
first-order plus delay of humidity control system, the corresponding open loop system 
is excited by step-signal and then humidity output data on spot is acquired to identify 
the parameters of first-order plus delay by least square method in MATLAB. When 
the proposed PID controller scheme is applied in the aforementioned identified model, 
simulations are conducted with the comparison between the proposed scheme and the 
traditional PID controller. It shows that the proposed PID controller improves the 
performance of the resulting system remarkably and hence demonstrates the 
effectiveness of the proposed scheme. 
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同的控制方式。当温湿度偏差信号 e 大于设定的一个阈值时，采用比例 P 控制，
以加快响应过程；当温湿度偏差信号 e 逐渐减少到设定的另一阈值时，此时，采
用模糊 Fuzzy 控制，以减小响应过程中的超调量；当温湿度偏差信号 e 再减小到
某一设定阈值时，就切换到采用 PID 控制方式，加入积分以消除静差，提高温湿
度控制的精度[1]。 



































1．2  组合式空调机组概述 
1．2．1  组合式空调机组定义 
组合式空调机组是应用在风管的阻力大于等于 100Mpa 空调系统，由各种功
能段组成的一种空气处理设备，而且本身没有冷热源[4]。 
1．2．2  组合式空调机组组成 
组合式空调机组功能段主要包括有：送风机，回风机，加热，加湿，冷却，
过滤等单元体。如图 1-1 所示： 

























图 1-1   组合式空调机组 
（2）过滤净化段： 
初效过滤段：滤网有板式和袋式过滤器供选择。净化空调的作用，过滤级别
为 G3，G4，粒子直径 5µm，大气层计数效率是 40%—80%，板式过滤器有一次
性褶形板式过滤器和可清洗板式过滤器。 
中效过滤器：滤网有板式和袋式可供选择。作用是净化空调，过滤级别为
F6，F7，F8（30 万级），粒子直径 1µm，大气层计数效率为 40%—90%。 
亚高效过滤器：对空调进行净化，过滤级别为 F9，H10，H11，H12（10 万
































有 PTC 电加热和翅片式电加热管两种方式。 
（6）加湿段： 
空气处理机组中常用的加湿方式有： 
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1．4   厦烟组合式空调机组简介 






















































1．4．2  组合式空调机组控制理论基础 
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